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Предисловие 
В 1928 г. известный русский механик С. П. Тимошенко в предисловии к своей книге «Колебания в инженерном 

деле» писал «с увеличением размеров и скоростей современных машин в инженерных расчетах становится все более и 
более важным решение задач, связанных с колебаниями». За истекшие годы значение колебаний приобрело еще большее 
значение в связи с бурным ростом мощностей машин, скоростей движения, появлением новых типов конструкций, 
обеспечением устойчивости и управляемости. Уже в 1954 г. С. П. Тимошенко с удовлетворением отмечал, что предмет 
«теория колебаний» вошел почти во все учебные планы подготовки инженеров-механиков. Исследованию колебаний 
была посвящена обширная литература, как специальная, так и многочисленная учебная, и, как один из разделов, теория 
колебаний входила во многие руководства по теоретической механике. Начавшаяся в 1960-х гг. компания по 
сокращению числа часов, отводимых в новых учебных планах на курс теоретической механики, привела к тому, что 
теория колебаний перешла в разряд дополнительных, предназначенных для самостоятельного изучения дисциплин. 
Отрицательные последствия такого реформирования очевидны. Во введенных в последние годы новых образовательных 
стандартах курс теории колебаний вновь стал обязательным предметом при подготовке инженеров-машиностроителей и 
механиков, стали издаваться новые учебники и пособия. Последнее крайне важно, так как многие издания прошлых лет, 
не потерявшие своей актуальности, стали библиографической редкостью, и сам предмет претерпевает изменения: 
исключаются или сокращаются одни разделы, добавляются новые. 

Настоящее учебное пособие представляет собой две части курса теории колебаний — линейные колебания систем 
с сосредоточенными параметрами и нелинейные колебания. Материалом для написания пособия послужил курс лекций, 
которые автор в течение ряда лет читает на машиностроительных и ракетно-космических факультетах Балтийского 
государственного технического университета «Военмех». Существующими образовательными стандартами «Теория 
колебаний» в последние годы введена как обязательная дисциплина в программы подготовки инженеров 
аэрокосмических и ряда машиностроительных специальностей. 

Стремясь по возможности придать изложению прикладной характер, автор полагал целесообразным основные 
темы курса снабжать примерами, позволяющими глубже вникнуть в существо изучаемых явлений и приобрести навыки 
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практического решения задач, но ни по своему объему, ни по содержанию приводимые примеры не могут заменить 
практических или лабораторных работ и курсовых заданий, предусмотренных действующими программами. Для этих 
целей следует пользоваться сборниками задач и курсовых заданий и соответствующими методическими руководствами. 

В процессе преподавания и при работе над пособием автор пользовался многими учебниками и пособиями 
отечественных и иностранных ученых. Чтобы не загромождать текст ссылками на многочисленные источники, часть из 
них приведена в подстрочных примечаниях. 

Автор выражает глубокую признательность заведующему кафедрой теоретической и прикладной механики Санкт-
Петербургского университета профессору П. Е. Товстику и кафедре теоретической механики, теории механизмов и 
деталей машин (заведующий кафедрой профессор С. К. Слезкинский) за их ценные замечания и рекомендации. Большую 
помощь при подготовке рукописи оказали Ю. А. Матикс и В. Ю. Чирков, выражаю им искреннюю благодарность. 

Автор будет благодарен всем читателям, высказавшим свои замечания и пожелания по адресу: 190005, г. Санкт-
Петербург, ул. 1-я Красноармейская, д. 1, БГТУ «Военмех», кафедра теоретической механики и баллистики. 
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