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Щербаков Виталий Сергеевич : биобиблиографический 

указатель / сост. Л. П. Астахова. – Омск, 2013. – 67 с.: ил. – 

(Ученые СибАДИ). 

 

 
       Биобиблиографический указатель посвящен трудовой, научной, 
педагогической и общественной деятельности ведущего специалиста по 
системам управления, автоматизации и роботизации рабочих процессов 
строительных и дорожных машин на основе современной микропроцессорной 
техники ученому СибАДИ, доктору технических наук, профессору В. С. 
Щербакову.  
     Указатель подготовлен к 65-летию со дня рождения ученого, включает все 
печатные работы и предполагается в дальнейшем дополненное переиздание. 
       Издание включает краткий биографический очерк о В. С. Щербакове, 
библиографический указатель его работ, список диссертаций, защищенных под 
руководством и консультацией В. С. Щербакова, именной указатель соавторов 
и список сокращений. Описания работ в разделах представлены в обратной 
хронологии. 
        Издание адресовано профессорско-преподавательскому составу, 
аспирантам, студентам, библиографам, и всем интересующимся данной 
наукой. 
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КРАТКИЙ БИОГРАФИЧЕСКИЙ ОЧЕРК 
 

 

 

 

Щербаков Виталий Сергеевич, родился 1 мая 1947 г. в семье военнослужащего. С 

1954 по 1964 гг. обучался в средней школе. В 1969 г. с отличием окончил Омский 

политехнический институт, после чего работал инженером Омского научно-

исследовательского института средств связи.  

В 1970 г. Виталий Сергеевич перешел на работу в СибАДИ заведующим лабо-

раторией "Вычислительная техника". 

 С 1971 по 1974 гг. обучался в аспирантуре на кафедре ПТТМ и гидропривода у 

профессора Тамары Васильевны Алексеевой. В срок аспирантской подготовки 

защитил кандидатскую диссертацию по теме: «Исследование системы управления 

одноковшового гидравлического экскаватора с целью повышения точности 

разработки грунта» 

С 1974 г. Виталий Сергеевич ведет преподавательскую работу в СибАДИ в 

должностях: преподаватель, старший преподаватель, и. о. доцента, доцент, 

профессор. 

С 1987 г. является заведующим кафедрой "Автоматизация производственных 

процессов и электротехника". 

В 2000 г. успешно защитил диссертацию на соискание ученой степени доктора 

технических наук по теме «Научные основы повышения точности работ, 

выполняемых землеройно-транспортными машинами», и в 2001 г. ему присвоено 

ученое звание профессора.  

С 2004 г., являясь деканом факультета «Нефтегазовая и строительная техника», 

Виталий Сергеевич особое внимание уделяет научно-педагогической деятельности 

коллектива. Им лично подготовлены 41 кандидат и 3 доктора технических наук. В. С. 

Щербаков ведет эффективную работу по подготовке высококвалифицированных 

научных и научно-педагогических кадров. Он руководит аспирантурой и 

докторантурой. Многие его ученики стали доцентами, заведующими кафедрами, 

деканами, проректорами и уже самостоятельно готовят специалистов высшей 

квалификации. 

 B. C. Щербаков читает курсы лекций, ведет курсовое и дипломное 

проектирование. Широко внедряет в учебный процесс методы компьютеризации. 

Разрабатывает и углубляет методы индивидуальной работы со студентами, а также 

руководит их научно-исследовательской деятельностью. Около 20 студенческих 

научных работ, выполненных под его руководством награждены медалями, 

дипломами, грамотами.  

B. C. Щербаков является руководителем научной школы по системам управления 

строительных и дорожных машин, которая разрабатывает приоритетные 

направления в науке и технике, приоритетность его научных разработок заключается 

в автоматизации и роботизации рабочих процессов строительных и дорожных машин 

на основе современной микропроцессорной техники, бортовых компьютеров и 
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космических навигационной систем, которые существенно повышают эффективность 

машин и качество выполняемых работ. Новизна его инженерных разработок 

подтверждена 65 авторскими свидетельствами и патентами. Многие его изобретения 

нашли промышленное внедрение на предприятиях России: ВНИИСтройдормаш 

(Москва), КБ транспортного машиностроения (Омск), Брянский, Орловский, 

Челябинский заводы дорожных машин, Топкинский механический завод и др. Его 

разработки неоднократно экспонировались на различных выставках. 
Список его научных и учебно-методических трудов превышает 400 наименований, 

из них 13 учебных пособий, 19 монографий, 65 авторских свидетельств и патентов. 
Научную и практическую ценность представляют разработанные алгоритмы 
управления строительными и дорожными машинами, оптимизирующие их рабочий 
процесс. За последние 5 лет получено 7 свидетельств о регистрации электронного 
ресурса ОФЭРНиО. 

За свои разработки В. С. Щербаков награжден бронзовой, серебряной и золотой 

медалями ВДНХ, золотой медалью Всероссийского выставочного центра, знаком 

"Изобретатель СССР", знаком Минвуза "За отличные успехи в работе", почетной 

грамотой Государственного комитета РФ по высшему образованию, является 

лауреатом XI конкурса НТТМ. За большой вклад в осуществление 

высококвалифицированной педагогической и научной деятельности, в воспитании и 

подготовке квалифицированных научных и научно-педагогических кадров Щербакову 

Виталию Сергеевичу присвоено почетное звание «Заслуженный работник высшей 

школы Российской Федерации». 

Виталий Сергеевич является членом трех диссертационных советов по 

присуждению степеней доктора и кандидата технических наук, членом редакционной 

коллегии сборников научных трудов и журнала «Вестник СибАДИ», включенного в 

перечень ведущих периодических изданий, рекомендованных ВАК. Им выполняется 

большая работа по экспертизе, рецензированию и оппонированию кандидатских и 

докторских диссертаций. Под его руководством проводиться постоянно действующий 

научный семинар, где проходят апробацию кандидатские и докторские диссертации. 

Он член ученых советов факультета и академии. Был организатором и первым 

деканом внебюджетного факультета (ВБФ). 
Ежегодно Виталий Сергеевич приглашается в различные вузы страны 

председателем Государственных аттестационных комиссий: Омский 
государственный университет путей сообщения, Бийский технологический институт 
(филиал Алтайского государственного технического университета), Омский филиал 
Московского государственного университета технологий и управления имени К. Г. 
Разумовского. 

В. С. Щербаков активно участвует в работе общественных научных организаций. 
Является академиком Академии военных наук, Российской академии естественных 
наук (РАЕН). Награжден негосударственными наградами РАЕН: орденами «За 
заслуги», «За пользу отечеству» им. В. Н. Татищева, медалями им. В. И. Вернадского 
и «Ноосферные знания и технологии». Международная академия наук экологии и 
безопасности жизнедеятельности удостоила его почетным званием «Заслуженный 
деятель науки» и наградила «Звездой ученого». 

Более 12 лет Виталий Сергеевич являлся председателем общества «Знание» 
СибАДИ. Возглавлял совет «Советского фонда мира» в СибАДИ. Был командиром 
зонального сельхозотряда, возглавлял агитпоход по Омской области. 
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БИБЛИОГРАФИЧЕСКИЙ СПИСОК РАБОТ В. С. ЩЕРБАКОВА 
 
 
 

ОТДЕЛЬНО ИЗДАННЫЕ РАБОТЫ 
 
 
 
2012 
 
1.  Щербаков В. С. Автоматизация проектирования гидроприводов рулевого 
управления колесных машин : монография / В. С. Щербаков, А. В. Жданов, В. В. 
Меньков ; СибАДИ, Каф. АППиЭ. - Омск : СибАДИ, 2012. - 153 с. + Полный текст 
на эл. жестк. диске : граф., ил., табл., фото. - Библиогр.: с. 147-152. 
 
2.  Щербаков В. С. Автоматизация проектирования основных параметров 
устройства управления рабочим органом бульдозерного агрегата : монография 
/ В. С. Щербаков, И. В. Лазута, Е. Ф. Денисова ; СибАДИ, Каф. АППиЭ. - Омск : 
СибАДИ, 2012. - 128 с. + Полный текст на эл. жестк. диске : ил. - Библиогр.: с. 
123. 
 
3.  Щербаков В. С. Автоматизация проектирования планировочных машин на 
базе колесных тракторов : монография / В. С. Щербаков, Н. В. Беляев, П. Ю. 
Скуба ; СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 2012. - 131 с. + Полный текст на эл. жестк. 
диске. 
 
4.  Гидротехнические сооружения Республики Казахстан и Центральной Азии : 
монография / В. С. Баженов, А. И. Кузьмин, В. И. Макеев, А. А. Соловьев, А. В. 
Сухов, Ж. А. Тусубеков, В. С. Щербаков ; СибАДИ. - Омск : Омское кн. изд-во, 
2012. - 72 с. : ил. 
 
5.  Щербаков В. С. Система автоматизации моделирования стреловых 
грузоподъемных кранов / В. С. Щербаков, М. С. Корытов, С. В. Котькин ; 
СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 2012. - 142 с. + Полный текст на эл. жестк. диске. - 
Библиогр.: с. 140.  
 
6.  Щербаков В. С. Система автоматизации проектирования рабочего 
оборудования строительного манипулятора с активным рабочим органом : 
монография / В. С. Щербаков, С. А. Перов ; СибАДИ, Каф. АППиЭ. - Омск : 
СибАДИ, 2012. - 100 с. + Полный текст на эл. жестк. диске : ил., табл. - 
Библиогр.: с. 96-100. 
 
7.  Щербаков В. С. Система автоматизации моделирования стреловых 
грузоподъемных кранов : монография / В. С. Щербаков, М. С. Корытов, С. В. 
Котькин ; СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 2012. - 142 с. + Полный текст на эл. жестк. 
диске. - Библиогр.: с. 140. 
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2011 
 
8.  Щербаков В. С. Автоматизация проектирования устройств управления 
положением платформы строительной машины : монография / В. С. Щербаков, 
М. С. Корытов, М. Г. Григорьев ; СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 2011. - 119 с. + 
Полный текст на эл. жестк. диске : ил. - Библиогр.: с. 116-118. 
 
9.  Оформление курсовых и выпускных квалификационных работ по 
направлению "Автоматизация технологических процессов и производств" : 
учеб. пособие / В. С. Щербаков, А. А. Руппель, И. В. Лазута, Н. А. Камуз ; 
СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 2011. - 128 с. + Полный текст на эл. жестк. диске : 
ил. - Библиогр.: с. 72. 

 
10.  Щербаков В. С. Совершенствование объемных гидроприводов рулевого 
управления дорожно-строительных машин : монография / В. С. Щербаков, Ш. К. 
Мукушев, А. В. Жданов ; СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 2011. - 162 с. : ил. - 
Библиогр.: с. 155-161. 
 
11.  Щербаков В. С. Совершенствование системы управления рабочим 
органом цепного траншейного экскаватора : монография / В. С. Щербаков, Р. Ю. 
Сухарев ; СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 2011. - 149 с. + Полный текст на эл. жестк. 
диске : ил., табл. - Библиогр.: с. 143-149. 
 
12.  Теория автоматического управления : методические указания по 
выполнению курсовых работ для студентов спец. 220301, 140607 / СибАДИ, 
Каф. АППиЭ ; сост.: В. С. Щербаков, Р. Ю. Сухарев. - Омск : СибАДИ, 2011. - 35 
с. : ил. - Библиогр.: с. 28. 
 
2010 
 
13.  Автоматические системы управления в среде Matlab-Simulink : 
методические указания к выполнению лабораторных работ / СибАДИ, Каф. 
АППиЭ ; сост. : В. С. Щербаков, А. А. Руппель, И. В. Лазута, С. А. Милюшенко. - 
Омск : СибАДИ, 2010. - 49 с. + Полный текст на эл. жестк. диске : ил., табл. - 
Библиогр.: с. 48. 
 
14.  Моделирование землеройно-транспортных машин в среде Matlab-Simulink 
: методические указания к выполнению лабораторных работ / СибАДИ, Каф. 
АППиЭ ; сост. : В. С. Щербаков, А. А. Руппель, И. В. Лазута, С. А. Милюшенко. - 
Омск : СибАДИ, 2010. - 41 с. + Полный текст на эл. жестк. диске : ил., табл. - 
Библиогр.: с. 41. 
 
15.  Щербаков В. С. Оптимизация конструктивных параметров гидравлических 
рулевых механизмов строительных и дорожных машин : монография / В. С. 
Щербаков, А. В. Жданов ; СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 2010. - 176 с. + Полный 
текст на эл. жестк. диске : ил. - Библиогр.: с. 170-175. 
 
16.  Проектирование систем управления : методические указания к 
выполнению лабораторных работ по дисциплине "Проектирование систем 
управления" для студентов, обучающихся по специальности 220301 
"Автоматизация технологических процессов и производств" / СибАДИ, Каф. 
АППиЭ ; сост. : В. С. Щербаков, В. А. Глушец, С. А. Милюшенко. - Омск : 
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СибАДИ, 2010. - 47 с. + Полный текст на эл. жестк. диске : ил. - Библиогр.: с. 46.  
 
17.  Щербаков В. С. Совершенствование системы управления выглаживающей 
плитой асфальтоукладчика : монография / В. С. Щербаков, С. А. Милюшенко ; 
СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 2010. - 80 с. + Полный текст на эл. жестк. диске : ил. 
- Библиогр.: с. 72.  
 
2009 
 
18.  Щербаков В. С. Автоматизация моделирования оптимальной траектории 
движения рабочего органа строительного манипулятора : монография / В. С. 
Щербаков, И. А. Реброва, М. С. Корытов ; СибАДИ. – Омск : СибАДИ, 2009. - 
106 с. + Полный текст на эл. жестк. диске : ил. - Библиогр.: с. 103-104. 
 
19.  Автоматизация процесса моделирования траектории движения рабочего 
органа робота-манипулятора : монография / В. С. Щербаков, И. А. Реброва, М. 
С. Корытов, Е. И. Пастухова ; РосЗИТЛП, филиал в Омске. - Омск, 2009. – 120 с. 
 
20.  Автоматические системы управления в среде Matlab-Simulink : 
методические указания к выполнению лабораторных работ / СибАДИ, Каф. 
АППиЭ ; сост. : В. С. Щербаков, А. А. Руппель. - Омск: СибАДИ, 2009. - 46 с. : 
ил., табл. 
 
21.  * Методические указания по содержанию и оформлению дипломного 
проектирования для студентов специальности 220301 «Автоматизация 
технологических процессов и производств» : методические указания / 
РосЗИТЛП, филиал в Омске ; сост.: В. С. Щербаков, А. А. Руппель, Е. И. 
Пастухова. – Омск : Изд-во РИО РосЗИТЛП, 2009. – 70 с. 
 
22.  Моделирование землеройно-транспортных машин в среде Matlab-Simulink 
: методические указания к выполнению лабораторных работ / СибАДИ, Каф. 
АППиЭ ; сост. : В. С. Щербаков, А. А. Руппель, И. В. Лазута, С. А. Милюшенко. - 
Омск : СибАДИ, 2009. - 43 с. : ил. - Библиогр.: с. 43. 
 
23.  Основы моделирования систем автоматического управления в среде 
MATLAB : учебное пособие предназначено для изучения дисциплины 
«Теоретические основы управления» для специальности 180404 / В. С. 
Щербаков, А. А. Руппель, В. А. Глушец, В. Е. Беляков ; ОИВТ филиал НГАВТ. – 
Омск : Изд-во ОИВТ, 2009. – 237 с. 
 
24.  Проектирование автоматизированных систем : учебное пособие для 
студентов специальности 220301 «Автоматизация технологических процессов и 
производств» / В. А. Глушец, Е. И. Пастухова, В. С. Щербаков, А. А. Руппель ; 
РосЗИТЛП, филиал в Омске, Каф. проектирования и автоматизации 
производств. – Омск : Изд-во РИО РосЗИТЛП, 2009. – 176 с. ил. 
 
25.  Разработка комплекса внешних средств технического диагностирования 
объектов БТВТ / ОТИИ, Каф. № 5 ("Двигателей") ; рук. работы : Н. И. 
Прокопенко, В. И. Денисенко ; исполнители : Ю. К. Машков, В. С. Щербаков, А. 
А. Бабичев, А. А. Бурьян, С. А. Перов и др. - Омск : ОТИИ, 2009. - 103 с. : ил. - 
Библиогр.: с. 103.  
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26.  Решение прикладных задач в теории автоматического управления : 
методические указания к лабораторным работам по предмету: «Теория 
автоматического управления» / ОИВТ, филиал НГАВТ в Омске ; сост. : В. С. 
Щербаков, А. А. Руппель, В. А. Глушец, В. Е. Беляков. – Омск : Изд-во ОИВТ, 
2009. – 41 с. 
 
27.  Щербаков В. С. Система автоматизации эскизного проектирования 
автогрейдера / В. С. Щербаков, Н. В. Беляев, В. В. Беляев ; СибАДИ. - Омск : 
СибАДИ, 2009. - 134 с. + Полный текст на эл. жестк. диске : ил. - Библиогр.: с. 
127. 
 
28.  Щербаков В. С. Система автоматизированного моделирования стрелового 
грузоподъемного крана : монография / В. С. Щербаков, С. А. Зырянова, М. С. 
Корытов ; СибАДИ. – Омск : СибАДИ, 2009. - 104 с. + Полный текст на эл. жестк. 
диске : ил. - Библиогр.: с. 102-103. 
 
2008 
 
29.  Моделирование и визуализация движений механических систем в MATLAB 
: учебное пособие / В. С. Щербаков, М. С. Корытов, А. А. Руппель, В. А. Глушец, 
С. А. Милюшенко ; СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 2008. - 84 с. + Полный текст эл. 
жестк. диске : ил. - Библиогр.: с. 84. 
 
30.  Моделирование механических объектов автоматизации в MATLAB : учеб. 
пособие / В. С. Щербаков, М. С. Корытов, А. А. Руппель, В. А. Глушец, С. А. 
Милюшенко, Е. И. Пастухова ; РосЗИТЛП, филиал в Омске, Каф. 
проектирования и автоматизации производств. – Омск : РосЗИТЛП, филиал в 
Омске, 2008. – 79 с. : ил. 
 
31.  Нанотехнологии – взгляд в будущее : монография / В. А. Алексашенко, А. 
А. Соловьев, В. Н. Лось, В. А. Сальников, В. П. Янин, В. П. Солдатов, В. С. 
Баженов, В. С. Щербаков ; СО АВН. - Омск : ОТИИ, 2008. - 57 с. - Библиогр.: с. 
57. - (11 назв. + 16 электрон. адресов).  
 
32.  * Теория автоматического управления. Анализ линейных систем 
управления в среде MATLAB Simulink : учебно-методическое пособие / 
РосЗИТЛП, филиал в Омске ; сост. : В. С. Щербаков, А. А. Руппель, Е. И. 
Пастухова. – Омск : Изд-во РИО РосЗИТЛП, 2008. – 28 с. 
 
2006 
 
33.  Из истории создания гидротехнических сооружений на реке Иртыш / В. А. 
Сальников А. А. Соловьев, E. А. Степанова, В. С. Щербаков ; ОРО РГО, 
СибАДИ, Фак. Транспортно-технологических машин. - Омск : ОРО РГО, 2006. - 
65 с. : ил. 
 
34.  Щербаков В. С. Основы моделирования систем автоматического 
регулирования и электротехнических систем в среде MATLAB, Simulink : 
учебное пособие для студентов, изучающих дисциплины «Теория 
автоматического управления», «Автоматизация технологических процессов и 
производств», «Проектирование систем управления» для специальности 
220301 - Автоматизация технологических процессов и производств / В. С. 
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Щербаков, А. А. Руппель ; РосЗИТЛП, филиал в Омске. – 2-е изд. – Омск ; М. : 
Изд-во РИО РосЗИТЛП, 2006. – 168 с. : ил. 
 
2004 
 
35.  Решение прикладных задач на ЭВМ в программной среде Simulink : 
методические указания к лабораторным работам / ОмГТУ ; сост.: А. М. 
Минитаева, В. С. Щербаков. - Омск : Изд-во ОмГТУ, 2004. - 28 с. : рис., табл. - 
Библиогр.: с. 27. 
 
36.  Минитаева А. М. Решение прикладных задач с помощью MATLAB, 
расширения Simulink : учеб. пособие / А. М. Минитаева, В. С. Щербаков ; 
ОмГТУ. - Омск : Изд-во ОмГТУ, 2004. - 95 с. : рис., табл. - Библиогр.: с. 92-93. 
 
2003 
 
37.  * Основы автоматики и управления техническими системами : 
методические указания к лабораторным работам / ОИВТ филиал НГАВТ ; В. С. 
Щербаков, В. А. Глушец, Ал-др. А. Руппель, Ал-сей А. Руппель. - Омск: ОИВТ, 
2003. – 44 с. 
 
38.  Щербаков В. С. Основы моделирования систем автоматического 
регулирования и электротехнических систем в среде MATLAB и Simulink : учеб. 
пособие / В. С. Щербаков, Ал-др А. Руппель, В. А. Глушец ; СибАДИ. – Омск : 
СибАДИ, 2003. –161 с.: ил. 
 
39.  Программа сквозной практики студентов специальности 210200 
«Автоматизация технологических процессов и производств» / СибАДИ, Каф. 
АППиЭ ; сост. : В. С. Щербаков, А. А. Руппель. – Омск : СибАДИ, 2003. – 32 с. 
 
40.  Минитаева А. М. Решение задач анализа и синтеза систем управления с 
помощью MATLAB, расширения Simulink : учеб. пособие для специальностей 
210200 "Автоматизация технологических процессов и производств", 210300 
"Роботы и робототехнические системы", 071800 "Мехатроника" / А. М. 
Минитаева, Л. Д. Федорова, В. С. Щербаков ; ОмГТУ. - Омск : Изд-во ОмГТУ, 
2003. - 59 с. : ил. - Библиогр.: с. 57. 
 
41.  Элементы автоматики и системы автоматического управления : 
методические указания к лабораторным работам / СибАДИ, Каф. АППиЭ ; сост. 
: В. С. Щербаков, Ал-ей А. Руппель, Ал-др А. Руппель, В. А. Глушец. – Омск : 
СибАДИ, 2003. – 44 с. 
 
2001 
 
42.  Изучение характеристик ограничителя грузоподъемности : методические 
указания к лабораторной работе / СибАДИ ; сост.: В. С. Щербаков, Ю. Б. 
Тихонов. - Омск, 2001. - 24 с. : ил., табл. - Прил.: с. 19-23. 
 
43.  Щербаков В. С. Составление структурных схем землеройно-транспортных 
машин как объектов автоматизации : учеб. пособие для вузов / В. С. Щербаков ; 
СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 2001. - 46 с. : ил. 
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2000 
 
44.  Щербаков В. С. Научные основы повышения точности работ, выполняемых 
землеройно-транспортными машинами : дис. … д-ра техн. наук : 05.05.04 / В. С. 
Щербаков ; СибАДИ. - Омск, 2000. - 416 c. : ил. - Библиогр.: с. 347-368. - Прил.: 
с. 369-416. 
 
45.  Щербаков В. С. Научные основы повышения точности работ, выполняемых 
землеройно-транспортными машинами : автореф. дис. … д-ра техн. наук : 
05.05.04 / В. С. Щербаков ; СибАДИ. - Омск, 2000. - 39 c. : ил. + Полный текст на 
эл. жестк. диск. 
 
46.  Щербаков В. С. Снижение динамических воздействий на одноковшовый 
экскаватор : монография / В. С. Щербаков, П. А. Корчагин ; СибАДИ. - Омск : 
СибАДИ, 2000. - 147 c. : ил. - Прил.1-8 : с. 134-146. 
 
1999 
 
47.  Изучение на ПЭВМ характеристик типовых звеньев и систем 
автоматического управления : методические указания к лабораторным работам. 
Ч. 1 / СибАДИ ; сост. : В. С. Щербаков, Ю. Б. Тихонов. - Омск : СибАДИ, 1999. - 
35 с. 

 
48.  Изучение на ПЭВМ характеристик типовых звеньев и систем 
автоматического управления : методические указания к лабораторным работам. 
Ч. 2 / СибАДИ ; сост. : В. С. Щербаков, Ю. Б. Тихонов. - Омск : СибАДИ, 1999. - 
43 с. : рис., табл. 
 
1998 
 
49.  Щербаков В. С. Статистическая и динамическая устойчивость 
фронтальных погрузчиков : монография / В. С. Щербаков, М. С. Корытов ; 
СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 1998. - 100 c. : ил. - Библиогр.: с. 98-99. 
 
1990 
 
50.  Цифровые устройства автоматики : методические указания к 
лабораторным работам / СибАДИ, Каф. АППиЭ ; сост.: В. С. Щербаков, А. А. 
Руппель, В. А. Палеев, В. Ф. Мухин. – Омск : СибАДИ, 1990. - 36 с. 
 
1989 
 
51.  Элементы автоматики : методические указания к лабораторным работам 
по автоматике и автоматизации производственных процессов / СибАДИ, Каф. 
АППиЭ ; сост.: В. С. Щербаков, А. А. Руппель, В. А. Палеев, В. Ф. Мухин, Л. А. 
Иванов, Г. П. Саламатов. – Омск : СибАДИ, 1989. - 36 с. 
 
1986 
 
52.  Математическое моделирование элементов гидроприводов строительных 
и дорожных машин : методические указания по курсовому и дипломному 
проектированию для специальности 0511 / СибАДИ ; сост.: Т. В. Алексеева, Б. 
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П. Воловиков, В. С. Щербаков. - Омск : СибАДИ, 1986. - 34 с. : ил. 
 
53.  Основы машиностроительной гидравлики : учеб. пособие / Т. В. Алексеева, 
Н. С. Галдин, Э. Б. Шерман, В. С. Щербаков ; СибАДИ. – Омск : ОмПИ, 1986. - 
87 с. 
 
1983 
 
54.  Алексеева Т. В. Оценка и повышение точности землеройно-транспортных 
машин : учеб. пособие / Т. В. Алексеева, В. С. Щербаков ; СибАДИ. – Омск : 
СибАДИ, 1983. - 98 с. 
 
1981 
 
55.  Алексеева Т. В. Оценка и повышение точности землеройно-транспортных 
машин : учеб. пособие / Т. В. Алексеева, В. С. Щербаков. – Омск : СибАДИ, 
1981. - 99 с. 
 
1978 
 
56.  Вычислительные машины и программирование для ЭВМ. Ч. III : 
Библиотека стандартных программ ЭЦВМ "Наири-К" : методические указания к 
лабораторным работам и практическим занятиям для студентов специальности 
1725 / СибАДИ ; сост. : В. Ф. Амельченко, И. Н. Петрикевич, И. М. Зайцева, В. С. 
Щербаков. - Омск : СибАДИ, 1978. - 47 с. : табл. 
 
1977 
 
57.  Вычислительная техника в инженерных и экономических расчетах. 
Знакомство с назначением и расположением элементов машины МН-7. 
Решение на АВМ линейных дифференциальных уравнений с постоянными 
коэффициентами : методические указания предназначены студентам 
специальности 1609 и 0511 / СибАДИ ; сост.: В. С. Щербаков, И. Н. Петрикевич. 
- Омск : СибАДИ, 1977. - 20 с. : ил. 
 
58. Вычислительная техника в инженерных и экономических расчетах. 
Построение структурных схем при решении задач на АВМ : методические 
указания предназначены студентам специальности 1609 и 0511 / СибАДИ ; 
сост. В. С. Щербаков. - Омск : СибАДИ, 1977. - 16 с. : ил. 
 
59.  Вычислительная техника в инженерных и экономических расчетах. Ч. I : 
Электронные цифровые вычислительные машины и программирование : 
методические указания для студентов-заочников / СибАДИ ; сост.: В. Ф. 
Амельченко, И. Н. Петрикевич, И. М. Зайцева, В. С. Щербаков, О. И. Нарижный. 
- Омск : СибАДИ, 1977. - 92 с. : ил. 
 
60.   Вычислительная техника в инженерных и экономических расчетах. Ч. II : 
Аналоговые вычислительные машины : методические указания для студентов-
заочников / СибАДИ ; сост. : В. Ф. Амельченко, В. С. Щербаков, И. Н. 
Петрикевич, И. М. Зайцева. - Омск : СибАДИ, 1977. - 48 с. : ил. 
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1974 
 
61.  Щербаков В. С. Исследование системы управления одноковшового 
гидравлического экскаватора с целью повышения точности разработки грунта : 
дис. ... канд. техн. наук : 05.05.04 / В. С. Щербаков ; науч. рук.: Т. В. Алексеева, 
В. Ф. Амельченко ; СибАДИ. - Омск : СибАДИ, 1974. - 155 с. : ил. - Библиогр.: с. 
141-148. 
 
62.  Щербаков В. С. Исследование системы управления одноковшового 
гидравлического экскаватора с целью повышения точности разработки грунта : 
автореф. дис. … канд. техн. наук : 05.05.04 / В. С. Щербаков ; СибАДИ. - Омск : 
СибАДИ, 1974. – 19 с. 
 
 
 

СТАТЬИ ИЗ СБОРНИКОВ И ЖУРНАЛОВ 
 
 
2012 
 
63.  Щербаков В. С. Варианты конструктивного исполнения и преимущества 
использования самоходного двухстрелового грузоподъемного крана / В. С. 
Щербаков, М. С. Корытов, М. Ю. Архипенко // Вестник Сибирской 
государственной автомобильно-дорожной академии (СибАДИ). - 2012. - Вып. 4 
(26). - С. 25-30 : ил. - Библиогр.: с. 29. 
 
64.  Щербаков В. С. Влияние скоростей механизмов грузоподъемного крана и 
координат установки базового шасси на время перемещения груза в 
неоднородном организованном пространстве / В. С. Щербаков, М. С. Корытов, 
М. Ю. Архипенко // Омский научный вестник. Приборы, машины и технологии. - 
2012. - № 3 (113). - С. 104-108 : ил. - Библиогр. в конце ст. 
 
65.  Щербаков В. С. Интерфейс системы автоматизации проектирования 
гидроприводов рулевого управления / В. С. Щербаков, А. В. Жданов, В. В. 
Меньков // Вестник Сибирской государственной автомобильно-дорожной 
академии (СибАДИ). - 2012. - Вып. 5 (27). - С. 111-115. 
 
66.  Щербаков В. С. Методика определения временной функции изменения 
управляемых обобщенных координат самоходного грузоподъемного крана / В. 
С. Щербаков, М. С. Корытов, М. Ю. Архипенко // Вестник Иркутского 
государственного технического университета (ИрГТУ). - 2012. – Т. 67, № 8. - С. 
30-36 : ил. - Библиогр. в конце ст. 
 
67.  Щербаков В. С. Методика проверки положения грузоподъемного крана в 
пространстве конфигураций по ограничению на устойчивость / В. С. Щербаков, 
М. С. Корытов, Н. А. Камуз // Ориентированные фундаментальные и 
прикладные исследования - основа модернизации и инновационного развития 
архитектурно-строительного и дорожно-транспортного комплексов России : 
материалы Междунар. 66-й науч.-практ. конф. ФГБОУ ВПО «СибАДИ». – Омск : 
СибАДИ, 2012. - Кн. 1. - С. 408-412. 
 
68.  Щербаков В. С. Оптимизация траектории перемещения груза 
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грузоподъемным краном в пространстве его конфигураций с учетом 
препятствий / В. С. Щербаков, М. С. Корытов // Вестник Московского 
автомобильно-дорожного государственного технического университета (МАДИ). 
- 2012. - Вып. 1 (28). - С. 44-50. - Библиогр.: с. 49-50. 
 
69.  Щербаков В. С. Оптимизация траектории перемещения объекта в 
пространстве с препятствиями на основе модифицированного направленного 
волнового алгоритма / В. С. Щербаков, М. С. Корытов // Вестник Саратовского 
государственного технического университета. - 2012. - Т. 1, № 1. - С. 127-133. 
 
70.  Щербаков В. С. Оптимизация трассы автомобильной дороги на рельефе с 
препятствиями методом вероятностной дорожной карты / В. С. Щербаков, М. С. 
Корытов // Вестник Сибирской государственной автомобильно-дорожной 
академии (СибАДИ). - 2012. - Вып. 6 (28). - С. 88-92. 
 
71.  Щербаков В. С. Построение регрессионной модели определения 
энергетических затрат рабочего процесса грузоподъемного крана / В. С. 
Щербаков, М. С. Корытов, С. В. Котькин // Вестник Воронежского 
государственного технического университета. - 2012. - Т. 8, № 3. - С. 92-95. 
 
72.  Щербаков В. С. Экспериментальные исследования рабочего процесса 
стрелового гидравлического автокрана / В. С. Щербаков, М. С. Корытов, С. В. 
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F 15 B 21/12 / П. Я. Крауиньш, В. С. Щербаков, М. Н. Ахилбеков, И. М. Лунин ; 
СибАДИ. – № 4610753/29 (22) ; заявл. 30.11.88 ; опубл. 15.04.91, Бюл. № 14. 
 
260.  Гидравлическое устройство дистанционного управления : а. с. 1645667 
СССР : МКИ F 15 B 13/02 / В. С. Щербаков, М. А. Гольчанский, С. Т. Бирюков, М. 
Л. Сысков ; СибАДИ. – № 4399925/29 (22) ; заявл. 29.03.88 ; опубл. 30.04. 91, 
Бюл. № 16. 
 
261.  Датчик углового положения рабочего органа землеройно-транспортной 
машины : а. с. 1640312 СССР : МКИ Е 02 F 9/20 / В. С. Щербаков, И. А. 
Ставских, А. А. Руппель, А. Ф. Бакалов ; СибАДИ. – № 4640806/03 (22) ; заявл. 
25.01.89 ; опубл. 07.04.91, Бюл. № 13. 
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262.  Подвеска рабочего органа асфальтоукладчика : а. с. 1682440 СССР : МКИ 
Е 01 С 19/48 / В. С. Щербаков, М. Н. Ахилбеков, М. А. Гольчанский, В. А. Палеев 
; СибАДИ. – № 4352214/33 (22) ; заявл. 30.12.87 ; опубл. 07.10.91, Бюл. № 37. 
 
263.  Рабочий орган машины для уплотнения дорожных покрытий : а. с. 
1689496 СССР : МКИ Е 01 С 19/48 / В. С. Щербаков, М. Н. Ахилбеков, В. Г. 
Ерошенков, Г. А. Жилнов, И. М. Лунин ; СибАДИ. – № 4681854/33 (22) ; заявл. 
18.04.89 ; опубл. 07.11.91, Бюл. № 41. 
 
264.  Система управления глубиной копания землеройной машины : а. с. 
1661302 СССР : МКИ E 02 F 9/20 / В. С. Щербаков, А. И. Криворучко, А. А. 
Руппель, Л. Е. Регирер, Г. Н. Дурнева ; СибАДИ, Московское НПО по строит. и 
дорож. машиностроению. – № 4615538/03 (22); заявл. 06.12.88 ; опубл. 07.07.91, 
Бюл. № 25. 
 
265.  Система управления рабочим органом землеройно-транспортной машины 
: а. с. 1696657 СССР : МКИ E 02 F 9/20 / В. С. Щербаков, В. Е. Калугин, В. И. 
Колякин, В. В. Беляев ; СибАДИ. – № 4729775/03 (22) ; заявл. 16.08.89 ; опубл. 
07.12.91, Бюл. № 45. 
 
266.  Стенд для статических и динамических испытаний трубоукладчика : а. с. 
1689782 СССР : МКИ G 01 M 17/00 / В. С. Щербаков, В. Ф. Раац, В. А. Палеев, 
А. А. Мусабиров, В. И. Чебоксаров ; СибАДИ, Трест «Омскнефтепроводстрой». 
– № 4662609/11(22) ; заявл. 31.01.89 ; опубл. 07.11.91, № 41. 
 
267.  Устройство для автоматического управления грузовой лебедкой 
трубоукладчика : а. с. 1652289 СССР : МКИ В 66 С 23/90 / В. С. Щербаков, В. Ф. 
Раац, А. А. Руппель, Е. И. Романов, В. В. Шмидт ; СибАДИ, СКБ 
«Газстроймашина». – № 4442264/11 (22) ; заявл. 15.06.88 ; опубл. 30.05.91, 
Бюл. № 20. 
 
268.  Устройство управления машиной для регенерирования и уплотнения 
асфальтобетонных покрытий : а. с. 1620523 СССР : МКИ Е 01 С 23/06 / В. С. 
Щербаков, В. И. Жуков, А. А. Руппель ; СибАДИ. – № 4650565/33 (22) ; заявл. 
13.02.89 ; опубл. 15.01.91, Бюл. № 2. 
 
1990 
 
269.  Датчик положения рабочего органа укладчика дорожно-строительного 
материала : а. с. 1542992 СССР : МКИ Е 01 С 19/48 / В. С. Щербаков, М. Н. 
Ахилбеков, Б. С. Колмогорцев ; СибАДИ. – № 4429700/31-33 ; заявл. 24.05.88 ; 
опубл. 15.02.90, Бюл. № 6. 
 
270.  Двухканальный светоприемник для управления положением машины : а. 
с. 1573166 СССР : МКИ Е 21 С35/24 / В. С. Щербаков, Е. А. Зимин, А. А. 
Хозяинов ; СибАДИ. – № 4433553/31-03 ; заявл. 31.05.88 ; опубл. 23.06.90, Бюл. 
№ 23. 
 
271.  Ограничитель грузоподъемности крана-трубоукладчика : а. с. 1611837 
СССР : МКИ В 66 С 23/88 / В. С. Щербаков, В. Ф. Раац, В. В. Галле, В. В. Шмидт 
; СибАДИ, СКБ «Газстроймашина». – № 4416150/27-11 ; заявл. 25.04.88 ; опубл. 
07.12.90, Бюл. № 45. 
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272.  Подвеска рабочего органа асфальтоукладчика : а. с. 1576618 СССР : МКИ 
Е 01 С 19/48 / В. С. Щербаков, М. Н. Ахилбеков, А. М. Романов, В. И. Митасов, 
В. В. Беляев ; СибАДИ. – № 4332588/23-33 ; заявл. 27.11.87 ; опубл. 07.07.90, 
Бюл. № 25. 
 
273.  Рабочий орган машины для уплотнения дорожных покрытий : а. с. 
1567719 СССР : МКИ Е 01 С 19/48 / В. С. Щербаков, М. Н. Ахилбеков, В. Г. 
Ерошенков, Б. С. Колмогорцев, Л. Н. Хохлова ; СибАДИ. – № 4472903/31-33 ; 
заявл. 11.08.88 ; опубл. 30.05.90, Бюл. № 20. 
 
274.  Устройство автоматического управления движением землеройно-
транспортной машины по заданному курсу : а. с. 1550053 СССР : МКИ Е 02 F 
9/20 / В. С. Щербаков, С. А. Дерюженко, Е. А. Зимин ; СибАДИ. – № 4314446/29-
03 ; заявл. 09.10.87 ; опубл. 15.03.90, Бюл. №10. 
 
275.  Устройство дистанционного гидравлического управления рабочим 
органом через гидрораспределитель : а. с. 1613710 СССР : МКИ F 15 B 13/02 / 
В. С. Щербаков, М. Л. Сысков, А. Е. Кноль ; СибАДИ. – № 4437429/25-29 ; заявл. 
06.06.88 ; опубл. 15.12.90, Бюл. № 46. 
 
276.  Устройство управления глубиной копания землеройной машины : а. с. 
1587150 СССР : МКИ Е 02 F 9/20 / В. С. Щербаков, А. И. Криворучко, А. А. 
Руппель, Л. Е. Регирер, Б. А. Роговой ; СибАДИ. – № 4431762/31-03 ; заявл. 
30.05.88 ; опубл. 23.08.90, Бюл. № 31. 
 
1989 
 
277.  Кран : а. с. 1532532 СССР : МКИ В 66 С 23/44, 23/76 / В. С. Щербаков, В. 
Ф. Раац, Д. С. Матвейчук, А. А. Руппель, С. В. Разоренов, Г. В. Кузьмин ; 
СибАДИ. – № 4238285/27-11 ; заявл. 27.04.87 ; опубл. 30.12.89, Бюл. № 48. 
 
278.  Система автоматического управления курсом движения колесной 
землеройно-транспортной машины : а. с 1514882 СССР : МКИ Е 02 F 9/22 / А. Я. 
Кугель, В. С. Щербаков, С. А. Дерюженко, А. М. Романов, М. А. Гольчанский, В. 
И. Митасов ; СибАДИ. - № 4353888/29-03 ; заявл. 30.12.87; опубл. 15.10.89, 
Бюл. № 38. 
 
279.  Система автоматического управления курсом строительно-дорожной 
машины : а. с. 1488407 СССР : МКИ Е 02 F 9/22 / В. С. Щербаков, С. А. 
Дерюженко, М. А. Гольчанский ; СибАДИ. - № 4331699/29-03 ; заявл. 23.11.87 ; 
опубл. 23.06.89, Бюл. № 23. 
 
280.  Система автоматической стабилизации поперечного наклона рабочего 
органа автогрейдера : а. с. 1481344 СССР : МКИ Е 02 F 9/20 / В. С. Щербаков, В. 
Ф. Раац, В. Е. Калугин, А. А. Макавеев ; СибАДИ. - № 4123160/29-03 ; заявл. 
24.09.86 ; опубл. 23.05.89, Бюл. № 19. 
 
281.  Указатель грузовой устойчивости крана-трубоукладчика : а. с. 1521698 
СССР : МКИ В 66 С 13/46 / Т. В. Алексеева, В. С. Щербаков, В. Ф. Раац, А. И. 
Криворучко, Ю. Д. Немиш, В. И. Карлов, В. П. Сорокин ; СибАДИ, Трест 
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«Омскнефтепровод. – № 4325406/31-11 ; заявл. 09.10.87 ; опубл. 15.11.89, Бюл. 
№ 42. 
 
282.  Устройство дистанционного гидравлического управления рабочим 
органом через гидрораспределитель : а. с. 1465511 СССР : МКИ E 02 F 9/22 / В. 
С. Щербаков, М. Л. Сысков, А. Е. Кноль ; СибАДИ. - № 4251391/29-03 ; заявл. 
28.05.87; опубл. 15.03.89, Бюл. № 10. 
 
283.  Устройство для контроля грузового момента крана-трубоукладчика : а. с. 
1463710 СССР : МКИ В 66 С 23/88 / В. С. Щербаков, В. Ф. Раац, А. А. Руппель, 
Д. С. Матвейчук, С. В. Разоренов, Г. В. Кузьмин ; СибАДИ. - № 4236269/27-11; 
заявл. 27.04.87 ; опубл. 07.03.89, Бюл. № 9. 
 
1988 
 
284.  Система управления движением по курсу двухгусеничной машины : а. с. 
1379145 СССР : МКИ В 60 К 17/10 / В. В. Жегалов, А. Я. Кугель, В. Г. 
Ерошенков, Б. С. Колмогорцев, В. С. Щербаков, С. А. Дерюженко, С. Т. Бирюков 
; СибАДИ. - № 4059162/31-11; заявл. 22.04.86 ; опубл. 07.03.88, Бюл. № 9. 
 
1987 
  
285.  Автогрейдер : а. с. 1298312 СССР : МКИ Е 02 F 3/76 / В. С. Щербаков, В. 
Ф. Раац, В. Е. Калугин, В. В. Привалов, А. Б. Мальцев ; СибАДИ. - № 
3932179/29-03 ; заявл. 22.07.85 ; опубл. 23.03.87, Бюл. № 11. 
 
286.  Автогрейдер : а. с. 1320343 СССР : МКИ Е 02 F 3/76 / В. С. Щербаков, В. 
В. Беляев, В. Е. Калугин ; СибАДИ. - № 4013725/29-03 ; заявл.30.01.86 ; опубл. 
30.06.87, Бюл. № 24. 
 
287.  Планировщик : а. с. 1344870 СССР : МКИ E 02 F 3/76 / В. С. Щербаков, В. 
В. Привалов, В. Е. Калугин, В. В. Беляев ; СибАДИ. - № 3844953/29-03 ; заявл. 
12.12.84 ; опубл.15.10.87, Бюл. № 38. 
 
1986 
 
288.  Система стабилизации положения рабочего органа дорожно-
строительной машины : а. с. 1203207 СССР : МКИ Е 02 F 9/20 / В. С. Щербаков, 
М. А. Гольчанский, В. Г. Ерошенков, А. Я. Кугель ; СибАДИ. - № 3777753/29-03 ; 
заявл. 27.07.84 ; опубл. 07.01.86, Бюл. № 1. 
 
289.  Система управления рабочим органом в горизонтальной плоскости 
двухгусеничной землеройной машины : а. с. 1265266 СССР : МКИ Е 02 F 9/20 / 
В. С. Щербаков, С. Т. Бирюков, Л. Г. Додин, А. М. Попов, Ю. П. Шалимов, Б. С. 
Колмогорцев ; СибАДИ. - № 3884292/29-33 ; заявл. 10.04.85 ; опубл. 23.10.86, 
Бюл. № 39. 
 
290.  Система управления рабочим органом в горизонтальной плоскости 
землеройной машины непрерывного действия : а. с. 1234498 СССР ; МКИ Е 01 
С 19/48, А 01 В 69/00 / В. С. Щербаков, С. Т. Бирюков, А. М. Попов, Ю. П. 
Шалимов, Б. С. Колмогорцев ; СибАДИ. - № 3788406/29-33 ; заявл. 01.09.84 ; 
опубл. 30.05.86, Бюл. № 20. 
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291.  Устройство гидравлического управления рабочим органом : а. с. 1265267 
СССР : МКИ E 02 F 9/22 / В. С. Щербаков, С. Т. Бирюков, М. А. Гольчанский, Н. 
Н. Лихоперский, В. Н. Балакло, В. Д. Шухман ; СибАДИ. - № 3827926/24-24 ; 
заявл. 19.12.84 ; опубл. 23.10.86, Бюл. № 39. 
 
292.  Устройство контроля заданного курса движения дорожно-строительной 
машины : а. с. 1240838 СССР : МКИ Е 02 F 9/20 / В. С. Щербаков, С. Т. Бирюков 
; СибАДИ. - № 3757785/29-33 ; заявл. 03.05.84 ; опубл. 30.06.86, Бюл. № 24. 
 
1985 
 
293.  Автогрейдер (его варианты) : а. с. 1162907 СССР : МКИ Е 02 F 3/76 / В. С. 
Щербаков, В. Е. Калугин, В. Ф. Невров, В. В. Ветров, А. А. Яркин ; СибАДИ, 
Орлов. произв. объед. "Дормашина". - № 3697089/29-03 ; заявл. 03.02.84 ; 
опубл. 23.06.85, Бюл. № 23. 
 
294.  Гидромеханическая система стабилизации положения рабочего органа 
планировочной машины : а. с. 1164375 СССР : МКИ E 02 F 9/20 / В. С. 
Щербаков, М. А. Гольчанский, С. Т. Бирюков, А. М. Попов, В. Г. Ерошенков, Ю. 
П. Шалимов, Я. А. Кугель ; СибАДИ, Брян. з-д дорож. машин. - № 3573744/29-03 
; заявл. 06.01.83 ; опубл. 30.06.85, Бюл. № 24. 
 
295.  Задатчик курсового положения рабочего органа землеройной машины : а. 
с. 1162921 CCCР : МКИ Е 02 F 9/20 / В. С. Щербаков, С. Т. Бирюков, А. М. Попов 
и др. ; СибАДИ, Брян. з-д дорож. машин. - № 3719563/29-03 ; заявл. 06.02.84 ; 
опубл. 23.06.85, Бюл. № 23. 
 
296.  Механизм подвески тяговой рамы автогрейдера : а. с. 1162908 СССР : 
МКИ Е 02 F 3/76 / В. С. Щербаков, В. Е. Калугин, В. Ф. Невров, В. В. Ветров, А. 
А. Яркин ; СибАДИ, Орлов. произв. об-ние "Дормашина". - № 3714134/29-03 ; 
заявл. 23.03.84 ; опубл. 23.06.85, Бюл. № 23. 
 
297.  Механизм подвески тяговой рамы автогрейдера : а. с. 1170064 CCCР : 
МКИ Е 02 F 3/76 / В. С. Щербаков, В. Е. Калугин, В. Ф. Невров, В. В. Ветров ; 
СибАДИ, Орлов. произв. об-ние "Дормашина" - № 3696495/29-03 ; заявл. 
31.01.84 ; опубл. 30.07.85, Бюл. № 28. 
 
298.  Механизм подвески тяговой рамы автогрейдера : а. с. 1189946 СССР : 
МКИ Е 02 F 3/76 / В. С. Щербаков, В. Е. Калугин, В. Ф. Невров, В. В. Ветров ; 
СибАДИ, Орлов. произв. об-ние "Дормашина" - № 3709156/29-03 ; заявл. 
11.03.84 ; опубл. 07.11.85, Бюл. № 41. 
 
299.  Механизм подвески тяговой рамы автогрейдера : а. с. 1189947 СССР : 
МКИ Е 02 F 3 / 76 / В. С. Щербаков, В. Е. Калугин, В. Ф. Невров, В. В. Ветров ; 
СибАДИ, Орлов. произв. об-ние "Дормашина". - № 3711603/29-03 ; заявл. 
21.03.84 ; опубл. 07.11.85, Бюл. № 41. 
 
300.  Устройство для контроля заданного уровня погружения сваи, забиваемой 
с помощью копра : а. с. 1177415 СССР : МКИ Е 02 D 13/06, G 01 C 5/02 / В. А. 
Смышляев, В. С. Щербаков ; СибАДИ. - № 3557741/24-10 ; заявл. 17.02.83 ; 
опубл. 07.09.85, Бюл. № 33. 
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301.  Устройство для управления рабочим оборудованием землеройной 
машины : а. с. 1188259 СССР : МКИ Е 02 F 9/20 / С. И. Корнюшенко, А. Б. 
Иванов, М. М. Овечкин, В. С. Щербаков, А. А. Руппель, С. Т. Бирюков ; СибАДИ. 
- № 3747662/29-03 ; заявл. 25.05.84 ; опубл. 30.10.85, Бюл. № 40. 
 
302.  Устройство для управления рабочим органом землеройно-транспортной 
машины : а. с. 1186744 СССР : МКИ Е 02 F 9/20 / В. С. Щербаков, В. И. Голубев, 
А. Ф. Бакалов, Э. И. Толстопятенко, Е. С. Корженков, А. П. Кованов ; СибАДИ. - 
№ 3745401/29-03 ; заявл. 25.05.84 ; опубл. 23.10.85, Бюл. № 39. 
 
303.  Устройство контроля положения рабочего органа и курса движения 
дорожно-строительной машины : а. с. 1148949 СССР : МКИ Е 02 F 9/20 / В. С. 
Щербаков, С. Т. Бирюков, М. А. Гольчанский, А. М. Попов, В. Г. Ерошенков, Ю. 
П. Шалимов ; СибАДИ, Брян. з-д. дорож. машин. - № 3581608/29-03 ; заявл. 
06.01.83 ; опубл. 07.04.85, Бюл. № 13. 
 
304.  Устройство стабилизации угла наклона рабочего органа планировочной 
машины : а. с. 1167279 СССР : МКИ Е 02 F 9/20 / А. Ф. Бакалов, В. С. Щербаков, 
В. И. Голубев, Э. И. Толстопятенко, Л. И. Шаталов ; СибАДИ. - № 3733709/29-03 
; заявл. 13.01.84 ; опубл. 15.07.85, Бюл. № 26. 
 
1983 
 
305.  Гидропривод рабочего органа автогрейдера : а. с. 1033661 СССР : МКИ Е 
02 F 9/22, Е 02 F 3/76 / В. А. Байкалов, В. С. Щербаков, В. Е. Калугин, В. А. 
Палеев ; СибАДИ. - № 3420016/29-03 ; заявл. 09.04.82 ; опубл. 07.08.83, Бюл. № 
29. 
 
1982 
 
306.  Система управления рабочим органом планировочной машины : а. с. 
977621 СССР : МКИ Е 02 F 9/20 / В. А. Байкалов, Т. В. Алексеева, В. С. 
Щербаков, В. А. Палеев ; СибАДИ. - № 3269757/29-03 ; заявл. 04.02.81 ; опубл. 
30.11.82, Бюл. № 44. 
 
1981 
 
307.  Гидравлическая система стабилизации угла наклона отвала 
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Список сокращений, применяемых в описаниях работ 
 
 
АлтГТУ   -  Алтайский государственный технический университет 
 
АПК   -   Агропромышленный комплекс 
 
АППиЭ Каф.   -    Кафедра автоматизации производственных процессов и                                                      
электротехники 
 
ВИНИТИ    -   Всесоюзный институт научной и технической информации 
 
ВИСХОМ    -   Всесоюзный научно исследовательский институт 
сельскохозяйственного машиностроения 

 
ВНИИПТМАШ   -      Всесоюзный научно-исследовательский и проектно-
конструкторский институт подъемно-транспортного машиностроения, 
погрузочно-разгрузочного и складского оборудования и контейнеров 
 
ВНИИстройдормаш    -   Всесоюзный научно-исследовательский институт 
строительного и дорожного машиностроения 
 
ВНТИЦ   -    Всероссийский научно-технический информационный центр 
 
ЗТМ    -     Землеройно-транспортные машины 
 
ИПИ    -    Иркутский политехнический институт. 
 
ИрГТУ   -    Иркутский государственный технический университет 
 
КИСИ    -   Киевский инженерно-строительный институт 
 
ЛДНТП    -    Ленинградский дом научно-технической пропаганды 
 
МАДИ  -   Московский автомобильно-дорожный институт 
 
МДНТП    -   Московский дом научно-технической пропаганды 
 
НГАВТ   -    Новосибирская государственная академия водного транспорта 
 
НГТУ    -   Новосибирский государственный технический университет 
 
НТЦ    -    Научно-технический центр 
 
ОИВТ  -   Омский институт водного транспорта 
  
ОмГАУ   -  Омский государственный аграрный университет 
 
ОмГТУ     -   Омский государственный технический университет 
 
Ом. НТО  -  Омское научно-техническое общество 
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ОмПИ    -   Омский политехнический институт 
 
ОРО РГО   -  Омский отдел русского географического общества 
 
ОТИИ    -   Омский танковый инженерный институт 
 
ОФЭРНиО   -  Объединенный фонд электронных ресурсов "Наука и 
образование" 
 
ПТМ   -  Подъемно-транспортное машиностроение 
 
ПЭВМ   -   Персональная электронная вычислительная машина 
 
РИСИ   -  Ростовский инженерно-строительный институт 
 
РИО   -   Редакционно-издательский отдел 
 
РосЗИТЛП  -  Российский заочный  институт текстильной и легкой 
промышленности 
 
САПР   -  Система автоматизированного проектирования 
 

САУ    -   Системы автоматического управления 

 

СО АВН    Сибирское отделение Академии военных наук 
 
ТюмГНГУ   Тюменский государственный нефтегазовый университет 
 
ФГБОУ ВПО «СибАДИ».    -    Федеральное государственное бюджетное 
образовательное учреждение высшего профессионального образования 
«Сибирская государственная автомобильно-дорожная академия» 
 
ХАДИ   -   Харьковский автомобильно-дорожный институт 
 
ЦБНТИ   -   Центральное бюро научно технической информации 
 
ЦНИИТЭтракторосельхозмаш   -  Центральный научно-исследовательский 
институт информации и технико-экономических исследований по тракторному и 
сельскохозяйственному машиностроению 
 
ЦНИИС  -   Центральный научно-исследовательский институт транспортного 
строительства 
 
ЦНИИТЭстроймаш   -   Центральный научно-исследовательский институт 
информации и технико-экономических исследований по строительному, 
дорожному и коммунальному машиностроению  
 
ЦНИИЭПсельстрой  - Центральный научно-исследовательский 
экспериментальный и проектный институт по сельскому строительству 
 
ЭЦВМ    -   Электронная цифровая вычислительная машина 
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